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Figura 1. Sistema SkyView Pro GoTo (no se muestran todas las piezas de la lista de piezas)




Le felicitamos por haber adquirido un sistema Orion SkyView Pro GoTo. El sistema GoTo afadira inteligencia
a la capacidad fisica de su montura ecuatorial SkyView Pro. Una vez instalado el sistema GoTo, podra localizar y dirigirse
automaticamente a miles de objetos celestes utilizando el controlador de mano incluido. Para ver los planetas, la Luna, galaxias,
nebulosas, estrellas y cumulos estelares solo tendra que pulsar un botdn. Descubrira que utilizar su montura SkyView Pro GoTo
es una experiencia astronémica completamente nueva que le abrira un nuevo mundo de exploracion celeste.

Estas instrucciones le ayudaran a instalar y utilizar correctamente el sistema SkyView Pro GoTo. Léalas atentamente antes de
empezar. Es posible que tarde un par de sesiones de observacion en familiarizarse con todas las funciones del sistema SkyView
Pro GoTo, por lo que le recomendamos que conserve a mano este manual hasta que domine el funcionamiento de su montura.

1. Lista de piezas

Cantidad Descripcion

1 Unidad del motor GoTo de declinacién (Dec.)

1 Unidad de motor GoTo de ascension recta (A. R.)

2 Engranajes de laton con tornillos de ajuste de

cabeza hueca de 2 mm

1 Caja de control del motor

1 Soporte de la caja de control del motor

1 Controlador de mano GoTo

1 Cable del controlador de mano GoTo
(enespiral, 762 mm)
Soporte del controlador de mano GoTo

2 Cable del motor (330 mm): de la caja de control
del motor al motor de A. R.

1 Cable del controlador de mano al PC (1,5 m)

1 Cable de alimentacién de 12 VCC

1 Cable de alimentacién de 12 VCC

1 Cubierta del motor de ascension recta (A. R.)

1 Tornillo de fijacidon del motor de ascension recta
(A. R.) (40 mm de longitud)
Tornillo de fijacion del motor de declinacion
(Dec.) (17 mm de longitud)

1 Tornillo de estrella (10 mm de longitud)

2 Tornillos de estrella (8 mm de longitud)

2 Arandelas planas, 10 mm de diametro exterior

1 Arandela de presion, 9 mm de diametro exterior

1 Llave hexagonal de 4 mm

1 Llave hexagonal de 2 mm

1 Destornillador de estrella
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motor de
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estrella

Figura 2. Cubierta del motor de A. R.

2. Installation

Colocacion del motor GoTo de A.R.

Quite el tubo del telescopio, el contrapeso y el eje de contra-
peso de la montura SkyView Pro antes de acoplar los con-
troles motorizados.

1. Quite la cubierta del motor de A. R. de la montura, aflojan-
do el tornillo de estrella en la parte inferior de la cubierta
(figura 2). Deslice la cubierta de la montura.

2. Retire el botdn de control de movimiento lento de A. R.
del eje de tornillo sin fin de A. R. El botén de movimiento
lento dejara de poder utilizarse una vez que se haya insta-
lado el sistema SkyView Pro GoTo. Todos los ajustes de
movimiento lento se realizaran utilizando el controlador de
mano GoTo.
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Figura 3. Unidad de motor GoTo de A. R.

3. La unidad de motor GoTo de A. R. se identifica por el
conector rectangular de 4pines acoplado al cuerpo del

Tornillo de
motor (figura 3). EI motor se acoplara a la montura medi- ajuste
ante un tornillo de cabeza hueca de 40mm de longitud
que atraviesa el agujero de la parte trasera de la montura
ecuatorial, justo por encima del perno en L de ajuste de Eje de tor-
latitud posterior (figura 4). Resulta util quitar el perno en L nillo sin fin
de ajuste de latitud posterior mientras se instala el motor de A.R.

GoTo de A. R. Coloque una de las arandelas planas de
10 mm en el tornillo de ajuste del motor de A. R. Coloque
el tornillo de ajuste del motor de A. R. en el extremo de
una llave hexagonal de 4 mm y empujelo hacia arriba a
través del agujero que hay en la parte trasera de la mon-
tura ecuatorial (figura 4). Sujete la unidad GoTo de A. R.
en la mano de manera que su agujero roscado encaje en
el tornillo cuando salga por el otro extremo del agujero.

Figura 5. Orientacion correcta del engranaje de latén para el ejede
A.R.
- Engranaje de laton

Enrosque el tornillo en el agujero roscado de la unidad de / En ré'naje
motor de A. R. hasta QL,Je quede firme, peroﬂno e>.(cesiva- . pegueﬁo del
mente apretado. Tendra que realizar pequefos ajustes a ; motor GoTo
la posicion del motor en los pasos siguientes. 4 deA. R

4. Deslice el extremo roscado de uno de los engranajes de
laton pequefios en el eje de tornillo sin fin de manera simi-
lar a la indicada en la figura 5. Gire el engranaje de latén
pequeino, de manera que uno de los tornillos de ajuste
presione la parte plana del eje de tornillo sin fin de A. R.
Sujete el engranaje de latén pequefio apretando los tornil-
los de ajuste con la llave hexagonal de 2 mm incluida, pero

pe £ S7 e
Figura 6. Engranajes encajados correctamente (A. R.)

los engranajes apretando o aflojando el tornillo de cabeza
hueca que se utiliza para acoplar la unidad de motor GoTo

no los apriete excesivamente. Tal vez tenga que realizar
pequefios ajustes a la posicién del engranaje en el paso
siguiente para asegurarse de que el engranaje encaja cor-
rectamente.

. Asegurese de que los dientes del engranaje mas pequeno
de la unidad de motor encajan correctamente con los dien-
tes del engranaje de latén (figura 6). Ademas, asegurese
de que los engranajes no estan excesivamente apretados
entre si. Tal vez tenga que ajustar la forma en que encajan

de A. R. a la montura y/o los tornillos de ajuste pequefios
del engranaje de laton. Si los engranajes no encajan cor-
rectamente o estan excesivamente apretados entre si, la
unidad no podréa realizar correctamente el seguimiento
0 no lo hara en absoluto. Este proceso de acoplamiento
es delicado y tal vez sea necesario realizar varios ajustes
antes de que los engranajes encajen correctamente.

. Tome la cubierta del motor GoTo de A. R.y sujétela cerca

del motor GoTo de A. R. instalado. En el interior de la cubi-
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Figura 8. Correct orientation of brass gear for Dec. axis

erta del motor, vera un conjunto de cables con un conec-
tor rectangular blanco de 4pines acoplado. Conecte con
cuidado el conector rectangular de 4pines acoplado a la
cubierta del motor GoTo de A. R. al conector rectangular
de 4 pines correspondiente del motor GoTo de A. R. Una
vez conectado, el cableado del motor GoTo de A. R. debe
presentar un aspecto similar al de la figura 7.

Nota: En el interior de la cubierta del motor GoTo de A. R.,
encontrard un conjunto adicional de cables conectados
entre si con conectores rectangulares de 5 pines. Asegurese
de que estos cables estan conectados antes de continuar
con el paso 7.

7. Tras acoplar el conector rectangular, puede instalar y
sujetar la cubierta del motor GoTo de A. R. con el tornillo
de estrella de 10 mm de longitud. No se olvide de volver a
colocar el perno en L de ajuste de latitud posterior si lo ha
retirado previamente.

Nota: Con el sistema SkyView Pro GoTo se incluye un peque-
Ao paquete de grasa. Una vez que haya instalado el motor
GoTo y los engranajes encajen correctamente, puede aplicar
una minima cantidad de la grasa incluida a los engranajes
encajados para garantizar un engranaje optimo.

Colocacion del motor GoTo de Dec.
Antes de colocar el control motorizado GoTo de Dec., se
debe quitar el tubo del telescopio de la montura ecuatorial.
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Figura 9. The Dec. GoTo motor assembly

1. Retire el botén de control de movimiento lento de Dec. del
eje de tornillo sin fin de Dec. El boton de movimiento lento
dejara de poder utilizarse una vez que se haya instalado
el sistema SkyView Pro GoTo. Todos los ajustes de mov-
imiento lento se realizaran utilizando el controlador de
mano GoTo.

2. Deslice el extremo roscado del engranaje de latén peque-

fo restante en el eje de tornillo sin fin de Dec. de su mon-
tura SkyView Pro de manera similar a la indicada en la
figura 8. Gire el engranaje de laton pequefio, de manera
que uno de los tornillos de ajuste presione la parte plana
del eje de tornillo sin fin de Dec. Sujete el engranaje de
laton pequefo apretando los tornillos de ajuste con la

Figura 10. Posicion de la brida en la montura
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Figura 11. Colocacion del motor GoTo de Dec.
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Figura 12. Motores GTo instalads

llave hexagonal de 2mm incluida, pero no los apriete exce-
sivamente. Tal vez tenga que realizar pequenos ajustes a
la posicion del engranaje en el paso siguiente para asegu-
rarse de que el engranaje encaja correctamente.

3. La unidad de motor GoTo de Dec. se identifica por su
cuerpo rectangular negro (figura 9). Se coloca al lado de
la montura ecuatorial con el tornillo de fijacion del motor
GoTo de Dec. que atraviesa el agujero de la brida que
hay en la parte superior de la montura ecuatorial (figu-
ra10). La unidad de motor debe colocarse de manera que
quede orientada como se muestra en la figura 11. Sujete
la unidad de motor de manera que su agujero roscado
quede alineado con el agujero que hay en la parte supe-
rior de la montura. Coloque la arandela de presion y, a
continuacion, una arandela plana en el tornillo de fijacion
del motor GoTo de Dec. Utilice la llave hexagonal de
4mm para enroscar el tornillo de fijacion en el agujero de
fijacion de la unidad de motor hasta que quede firme, pero
no lo apriete demasiado.

4. Asegurese de que los dientes del engranaje mas peque-
fo de la unidad de motor GoTo de Dec. encajan con
el engranaje de laton. Ademas, asegurese de que los
engranajes no estan excesivamente apretados entre si.
Puede ajustar la forma en que encajan los engranajes
apretando o aflojando el tornillo de cabeza hueca que se
utiliza para acoplar la unidad de motor GoTo de Dec. a la
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Figura 13. Instalacion del soporte de controlador de mano GoTo.

montura y/o los tornillos de ajuste pequefos del engrana-
je de latén. Si los engranajes no encajan correctamente
0 estan excesivamente apretados entre si, la unidad no
podra realizar correctamente el seguimiento o no lo hara
en absoluto. Este proceso de acoplamiento es delicado y
tal vez sea necesario realizar varios ajustes antes de que
los engranajes encajen correctamente.

Nota: Con el sistema SkyView Pro GoTo se incluye un peque-
Ao paquete de grasa. Una vez que haya instalado el motor
GoTo y los engranajes encajen correctamente, puede aplicar
una minima cantidad de la grasa incluida a los engranajes
encajados para garantizar un engranaje optimo.

5. Una vez que el motor GoTo de Dec. y el engranaje se
hayan instalado y los engranajes encajen correctamente,
puede instalar y sujetar la cubierta del motor GoTo de
Dec. con los dos tornillos de estrella de 8mm de largo.
Una vez que se haya instalado el motor GoTo de Dec.y la
cubierta, la montura debe presentar un aspecto similar al
de la figurai2.

Colocacion de la caja de control del motor
Una vez que ambos motores GoTo se hayan instalado, puede
colocar y conectar la caja de control del motor.

1. Acople el soporte de la caja de control del motor a la parte
superior de una de las patas del tripode SkyView Pro.
Resulta mas comodo acoplar el soporte a la pata mas cer-
cana al lateral de la cubierta del motor GoTo de A. R. con
los dos conectores circulares de 8 pines.

2. Deslice la caja de control del motor en el soporte de la
caja de control del motor.

3. Conecte un extremo del cable de 33 cm de largo del motor
al conector circular de 8pines marcado como "R.A. IN" de
la cubierta del motor GoTo de A. R.
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Figura 14. Puertos del controlador de mano GoTo.

4. Conecte el otro extremo del cable del motor de 33 cm de
largo al conector circular de 8 pines de la caja de control
del motor.

5. Conecte un extremo del cable del motor de 69cm de largo
al conector circular de 8 pines marcado como "Dec. OUT"
en la cubierta del motor GoTo de A. R.

6. Conecte el otro extremo del cable del motor de 69cm de
largo al conector circular de 8 pines del motor GoTo de
Dec.

Colocacion del controlador de mano GoTo

1. Sujete el soporte del controlador de mano incluido a una
pata del tripode encima de la bandeja de soporte central
del tripode utilizando la correa de gancho y bucle, como
se muestra en la Figura 14.

2. TEI cable del controlador de mano SkyView Pro GoTo
es un cable en espiral de 76 cm con conectores modula-
res (RJ-45) en ambos extremos. Conecte un extremo del
cable en espiral al conector modular de la caja de control
del motor marcado como "Hand Controller".

3. Conecte el otro extremo del cable en espiral al conector
modular del controlador de mano (Figura 15).

Su sistema SkyView Pro GoTo ya esta instalado y debe pre-
sentar un aspecto similar al de la imagen de la portada del
manual. Ahora puede encender el sistema y comenzar a uti-
lizar las numerosas funciones del controlador de manoGoTo.

3. Controlador de mano
SynScanGoTo

Una vez alineado, el controlador de mano GoTo y los motores
y codificadores GoTo de dos ejes le permiten apuntar
automaticamente el telescopio montado SkyView Pro a un
objeto especifico o realizar un recorrido guiado por el cielo
con solo pulsar un botén. EI menu de facil uso permite diri-
gir automaticamente el telescopio a mas de 42.0000bjetos y
estrellas. Incluso los astrénomos sin experiencia podran dom-
inar rapidamente la gran variedad de funciones que ofrece el
controlador de mano GoTo después de unas cuantas sesio-
nes de observacion.

Para obtener mas informacion acerca de las caracteristicas
y la funcionalidad del controlador de mano SynScan GoTo,
consulte el manual correspondiente al controlador.

Alimentacion del sistema SkyView ProGoTo

El sistema SkyView Pro GoTo debe recibir energia eléctrica
de una fuente de alimentacion de 12V (11V-15V) (borne posi-
tivo) capaz de producir corriente continua de un minimo de
2 amperios. Recomendamos utilizar una bateria recargable
portatil, como el Dynamo Pro disponible a través de Orion,
oun adaptador de alimentacion de CA a CC de 12V con una
corriente nominal de 2 amperios.

Si utiliza una bateria portatil, como la Orion Dynamo, utilice el
cable de alimentacion de 12 VCC suministrado con la montu-
ra (conector de mechero macho en un extremo y enchufe de
alimentacién estandar de 12 VCC en el otro) para conectar la
bateria al conector de alimentaciéon de 12 VCC de la caja de
control del motor. Asegurese de que el interruptor de encen-
dido de la Dynamo esté en la posicién de encendido después
de conectar. A continuacion, para encender el sistema GoTo,
solo tiene que pulsar el interruptor de la caja de control del
motor para colocarlo en la posicidon de encendido.
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